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Rahmen 

Radmitnehmer M3x20 

ALU T-Profil 40x40 

 

 

ALU-Winkel  

30x80x3  x 60 

Motor+Getriebe 

Rad 

2 Stk Miniatur-Lagerschalen 

(Rolladen)  mit Kugellager 

28x10  

Messing Hülse 10x1 für 

12mm Radachsen 

Messing Rohr 10x2  

Innen für 6mm Motorachse 


