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Druckschraube 

M4x25 mit Scheibe 

für Radmitnehmer 

Rahmen 

23,5 x 23,5 

Radmitnehmer M3x20 

ALU-Winkel  80x80x3  x75 mm 

und 

ALU T-Winkel 40x40 mm 

RAD  
200 mm 

 
 
   

Messing Vierkant 6mm  

in  

Messing-Rohr 12x2 

 

ALU Rund 8mm mit M4 Innengew. 

oder Gewindespreizhülse 8 x M4 

Motorwellen-Mitnehmer  

Madenschraube M3x10 

2 Stk gegenüberliegend 

MR2P 



Rasen-Roboter   -  Mechanik  Konstruktion    Rad-Antrieb mit  Motor  GMPD 404.980  

Seite 2 

 

Druckschraube 

M4x25 mit Scheibe 

für Radmitnehmer 

Rahmen 

23,5 x 23,5 

Radmitnehmer M3x20 

RAD  
200 mm 

 
 
 
 
 
 
 
 
   

Messing Vierkant 6mm  

in  Messing-Rohr 12x2 

 

ALU Rund 8mm mit M4 Innengew. 

oder Gewindespreizhülse 8 x M4 

Motorwellen-Mitnehmer  

Madenschraube M3x10 

2 Stk gegenüberliegend 

MR2P 

ALU-Winkel  80x80x3  x75 mm 

und 

ALU T-Winkel 40x40 mm 



Rasen-Roboter   -  Mechanik - Konstruktion    Rad-Antrieb mit  Motor  GMPD 404.980  

Seite 3 

 

Erreichbare Geschwindigkeit : bei 12V  / 22 U/min  / 200mm Rad = ca. 0,25m/Sek  oder 15m /Min.  

Rad-Lager :  2 Stk Miniatur-Lagerschalen mit Kugellager 28x12  

Motorachse : Messing 6mm Vierkant, evt. Kanten etwas abschleifen  

Radachse : Messing 12x2 mm Rohr  

Motortyp  Valeo  GMPD 404.980-1  

 

Daten: 12V, 22U/min, 4 Nm, 0,2-6A,  

10 % ED  mit Getriebe  

für Stern-Welle 6/8mm  

oder 

Vierkant 6mm mit 8,2mm Kantenmaß 

 

 

 

Radbefestigung : ALU  8mmRund mit M4 Innengewinde oder Gew.spreizhülse 

MR2P 


