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Ausgangsbeschaltung Zwei Kanal Encoder  2x 5 Imp.
Vee D ; schwarz :  -Motor
re[] ¥ l08 Tot : +Motor
I\/IOtOI’d aten : ?ﬁg_’—* vV out braun : Hall Sensor Vee 3,5-20V
grin : Hall Sensor GND
(S 4L blau : Hall Sensor A Vout
Nennspannung . 24V 5mA < lcc < 10 mA Violett : Hall Sensor B Vout
Nenndrehmoment : 2,5 Nm i
Ausgangsdiagramm r
Nenndrehzahl : 31 rpm T I 1 ‘“ ‘
R =
Ubersetzung : 1:212 Toamr ] ]

MaRstab

Werkstoff / Rohteil

_ Benennung
Zust. Anderung Datum Name .
2014 | Datum | Name DC Planetengetriebemotor
Bearb. | 27.03. Kornberger
Bee, 2705 _Kanbers Ottt 24V Hall.IC 2x14 Imp.
www.ott-antriebe.de ZgNr Blatt

Allgemeintoleranz

URHEBERSCHUTZ NACH DIN 34

ISO 2768 - m

Ott GmbH & Co.KG
D-78652 Deilllingen
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